РЕШЕНИЕ

заключительного собрания участников Школы-семинара 
«Нелинейный анализ и экстремальные задачи»
(Иркутск, 24 – 30 июня 2008 г.)

Школа-семинар «Нелинейный анализ и экстремальные задачи» проходила в Иркутске с 24 по 30 июня 2008 года.

Конференция была организована силами ИДСТУ СО РАН при поддержке Математического института им. В.А. Стеклова РАН, Института математики им. С.Л. Соболева СО РАН, Института математики и механики УрО РАН, Механико-математического факультета МГУ, а также при финансовой поддержке Российского фонда фундаментальных исследований.

Всего в школе-семинаре приняли участие 59 ученых, 17 сотрудников РАН, 30 сотрудников вузов. По городам России участники распределились следующим образом: Москва – 7, Санкт-Петербург – 7, Иркутск – 37, Новосибирск – 2, Ижевск – 2, Екатеринбург – 1, Кемерово – 1, Братск – 1, Улан-Удэ – 1. Из них 1 чл.-корр. РАН, 19 докторов наук, 15 кандидатов наук.

Научная программа охватывала теорию динамических систем, представленную пленарными докладами (лекциями) и секционными докладами.

Школа была организована следующим образом. В первой половине дня (с 09.00 до 12.00), а затем после обеда (с 14.00 до 17.00) ведущие ученые страны читали лекции по перспективным направлениям теории управления и нелинейного анализа. Во второй половине дня проходили семинары, на которых заслушивались краткие сообщения (по 20 минут) участников школы.

Лекции профессора Н.Н. Субботиной были посвящены теории уравнения Гамильтона-Якоби-Беллмана, разработанной академиком А.И. Субботиным и его учениками, связи таких уравнений с задачами позиционного управления и дифференциальными играми, а также перспективами этого научного направления, развитого школой академика Н.Н. Красовского.

В лекциях профессора МГУ А.В. Фурсикова рассматривались задачи стабилизации уравнений Навье-Стокса и Гилзбурга-Ландау, а также вопросы построения и численной реализации алгоритмов стабилизации.

Лекции профессора Е.Л. Тонкова посвящены теории управляемости (локальной и глобальной) линейных нестационарных систем. В этих лекциях подчеркнута глубокая связь задач управления с классической теорией топологических и метрических динамических систем, эргодической теорией и теорией инвариантов А.М. Ляпунова.

В лекциях профессора А.В. Дмитрука подробно изложена внутренняя структура принципа максимума Л.С. Понтрягина и продемонстрированы пути развития этого принципа на основе вариаций нового типа.

Лекции профессора А.В. Карапетяна посвящены исследованию структуры инвариантных множеств механических систем и обобщению классической теории Рауса. Лекции снабжены нетривиальными примерами, в частности, дан глобальный качественный анализ движения «китайского» волчка.

В лекциях профессора Г.В. Демиденко на примере математической модели многостадийного синтеза вещества показано как система обыкновенных дифференциальных уравнений большой размерности может быть преобразована к уравнению первого порядка с запаздывающим аргументом.

В целом, научная программа Школы-семинара, с учетом секционных докладов, охватывала следующие научные направления:

1. Вариационное исчисление и оптимальное управление;

2. Эволюционные уравнения и уравнения в частных производных;

3. Нелинейный анализ и приложения.

Следует отметить высокий научный уровень прочитанных лекций и большинства секционных докладов. В лекциях и дискуссиях, сопутствующих секционным докладам, был сформулирован ряд нерешенных проблем и актуальных задач, представляющих теоретический и практический интерес. Все это будет способствовать повышению заинтересованности молодых людей нерешенными задачами нелинейного анализа и теории управления. Помимо теоретических результатов были представлены приложения к задачам механики, физики, биологии, экономики и т.д.

Программный и организационный комитеты Школы-семинара рекомендуют:

1. Сделать регулярным проведение такой Школы-семинара (с периодом 2 года) на базе ИДСТУ СО РАН;

2. Разработать постоянное положение о Школе-семинаре;

3. В дальнейшем усилить научное направление, связанное с задачами управления с распределенными параметрами с привлечением не только российских, но и зарубежных лекторов;

4. Создать постоянный сайт Школы-семинара, на котором отражать все последние новости и предполагаемую тематику очередной планируемой школы.

Все участники Школы-семинара выражают свою искреннюю благодарность за великолепную организацию школы руководству Института динамики систем и теории управления и чл.-корр. РАН А.А. Толстоногову.

